Dipoles RC — Phare

(Réaliser un flash périodique)
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. Liste des composants

. 1 condensateur de 470 pF (C chimique : attention a la polarité)
. 1 résistance de 10 kQ (résistance du bouton poussoir)

. 1 bouton poussoir

. 1 transistor bipolaire NPN (BC547B)

. 1 résistance de 2,2 kQ (résistance du transistor)

. 1 relais SRS-06VDC-SL

. 1 résistance de 1 kQ (résistance de charge du condensateur)

. 1 résistance de 100 Q (résistance de décharge du condensateur)

. 1 DEL blanche

. Objectif

Dans cette activité, nous allons modifier le programme de 1’activité "simulation d'un flash photographique"

pour que le flash s’effectue périodiquement apres avoir appuyé sur le bouton poussoir.

Pour cela, il suffit de surveiller, en boucle, la tension Uc aux bornes du condensateur de fagon a alterner entre

la charge et la décharge :



— Si Uc est supérieure a une valeur Uc max a définir, le condensateur est déchargé, ce qui produit un

flash.

— Si Uc est inférieure a une valeur Uc min a définir, le condensateur est chargé jusqu’a Uc max, puis le

condensateur est déchargé jusqu’a Uc min et ainsi de suite...

Le flash périodique est arrété en appuyant de nouveau sur le bouton poussoir.

. Le programme

Voici le code de ’activité, dont il sera possible de modifier les constantes Ue¢Max et UcMin pour voir

I’influence sur la période des flashs :
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/f Déclaration des constantes et variables

const int PinUC = 0O;
conat int PinButton = 12;
const int PinRelay = 27
const int UcMax = 1000;
const int UcMin = 800;

int ValPinUC = 0;
int ValButton = 0;
int 0ldvalButton = 0Of
int State = 0:

int 0ldState = 0:

ff Initialisation des entrées et sorties

void setup() |

Serial.begin(9600) »

pinMode {PinButton, INPUT):

pinMode (PinRelay, OUTPUT):

digitalWrite (PinBelay, 0);

while (ValPinUC<UcMax) |
ValPinlUC = analogRead (PinlC) ;
}

Serial.println("Appuyez sur le bouton poussoir pour commencer le flash.™):

// Fonction principale en boucle
wvoid loop() {

ValButton = digitalBead (PinButton);
delay {10}


https://www.ardpylab.fr/downloads/circuit-rc/activity5.zip
https://www.ardpylab.fr/downloads/circuit-rc/Activity5/Activity5.ino

if {(ValButton == HIGH)&& (0ldValButton == LOW) )
{
State=1-5State;

}
0ldValButton = ValButton;

if (State==1)

{

if {0ldState == 0}
{
Serial.println({"Flash pericdigque en cours.™);
0ldState=1;
}

ValPinlUC = analogBead (PinUC) ;

if (ValPinUC > UcMax)

{
digitalWrits (PinBelay, 1):
while (ValPinUC>UcMin) |

ValPinUC = analogRead({PinUC);

}
elae |
digitalWrite (PinRelay, 0):
while ([ValPinUC<UcMax) |
ValPinlUC = analogRead {PinlC);
}

}
elae]
if (0ldState == 1)
Serial.println{"Fin du flash.™):
01d5tate = 07
digitalWrite (PinRelay, 1):
ValPinUC = analogRead (PinlC);
while (ValPinUC>TIcMin) {
ValPinlC = analogRead (PinlC) ;

Déroulement du programme :

— 1. Déclaration des constantes et variables :
. const int PinUc =0 (broche du condensateur : A0)
. const int PinButton =12  (broche du bouton poussoir)
. const int PinRelay = 2 (broche du relais)
. const int UcMax = 1000 (valeur maximale de la broche du condensateur)
. const int UcMin = 800 (valeur minimale de la broche du condensateur)

.int ValPinUc =0 (variable nombre entier pour stocker la valeur de la broche du condensateur)


https://www.ardpylab.fr/downloads/circuit-rc/Activity5/Activity5.ino

int ValButton = 0 (variable nombre entier pour stocker la valeur de la broche du bouton poussoir)

. int OldValButton = 0 (variable nombre entier pour stocker la valeur précédente de la broche du

bouton poussoir)
. int State =0 (variable nombre entier correspondant a I’action a effectuer)

. int OldState = 0 (variable nombre entier correspondant a I’action effectuée précédemment)

— 2. Initialisation des entrées et sorties :
. Initialisation de la broche du relais en sortie,
. Initialisation de la broche du bouton poussoir en entrée,

. Charge du condensateur jusqu’a UcMax.

— 3. Fonction principale en boucle :



Lecture de la valeur de la broche du bouton poussoir:

Y

ValButton = digitalRead{PinButton)

Attente (10 ms) pour dviter les perurbations dies au
phénoméne de rebond du bouton poussoir:

delay(10)

- Mise a jour de la variable correspondant a laction
a effectuer: State=1-State

Oi—{ la variable ne peut prendre gque 2 valeurs (0 ouw 1):
- State = 1 (Mesure de Uc)

- State = 0 (Al des mesures)

bauton poussair appuyé (broche & +5V);
ValButton = HIGH

at avant relache (broche a 0V):

OldValButton = LOW

?

Stockage de Métat loggue de ka broche du
boutan poussolr lu:

OldValButton = ValButton

State=1 7 Kon
Chul
Flash périodigue en cours Pas de flash ou arrét

Information dans le monitewr “Série” du début i Rash périodigue

du flash periodique si celui-ci n'etait pas en cours Information dans ke moniteur "Série” de la fin
{OldState = 0) du flash périadigue si celul-cl dtalt en cours
puis dans ¢8 cas: ({5i OldState = 1) puis dans o2 Cas mise a jour de

mise & jour de |a variable OldState (OldState = State = 1) la variable OldState (OldSate = State = 0)
et décharge du condensateur .

Lecture de la valewr de la broche du condensateur

WalPinUC = analogRead [PInULC)

ValPinUC =
UcMax

Charge du condensateur

Décharge du condensateur

digitalWrite(PinRelay, 0);
while (MalPinUC<UcManx) {
ValPinUC = analogRead(PinUC);

digitalWrite(PinRelay, 1);
while (ValPinUC=UcMin) {
WalPinUC = analogRead(PinUC);

} }
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